
1. Metodom Newton-Kantorovich - a re{iti sistem nelinearnih jedna~ina
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
Matrica W(X) naziva se Jakobijeva i uslov za postojawe re{ewa je da ona

bude regularna. Za X(0) uzeti date po~etne vrednosti. Proces se prekida

kada se postigne zahtevana ta~nost.

Ulazni podaci: funkcije sistema, po~etne vrednosti i ta~nost epsilon.

PRIMER 1 Ulaz:

sistem = {{x2 + y2 + z2 − 1}, {2x2 + y2 − 4z}, {3x2 − 4y + z2}},
x0 = {0.5, 0.5, 0.5}, eps = 0.00001.

Izlaz: {0.785197, 0.496611, 0.369923}

)

2. Za dati skup podataka formirati Lagrange-ov interpolacioni polinom.

(Za skup podataka

x0 x1 x2 · · · xn

f(x0) f(x1) f(x2) · · · f(xn)

Lagrange-ov interpolacioni polinom se formira po slede}oj formuli
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PRIMER 2 Ulaz: podaci = {{0.0, 1.0}, {0.2, 1.221403}, {0.5, 1.648721}}
Izlaz: 10(−0.5 + x)(−0.2 + x)− 20.3567(−0.5 + x)(0.+ x) + 10.9915(−0.2 +
x)(0.+ x)
ili (sre|eno po stepenima promenqive x): 1.+ 0.980064x+ 0.634757x2

)


